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Abb. 2: Aktiver IR-Marker in
einem umstickten Loch der
Handschuhoberflache

Abb. 3: Mikrocontroller im
Gehause integriert
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Abb. 6: Prototyp des Wearable mit integriertem LED-Leuchtring
Im Gehause zum Informationsaustausch
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Problemstellung

Fa. Festo entwickelt Arbeitsplatze der Zukunft um eine direkte
Zusammenarbeit zwischen Mensch und Maschine (HMI) zu
ermoglichen (Abb. 1). Eine effektive und sichere Zusammenarbeit von
Personen mit Robotern setzt voraus, dass die jeweilige raumliche
Position und Bewegungen sicher und schnell bestimmt werden.

Losungsansatz

Uber IR-Tracking werden Gesten und Positionen erfasst (Abb. 2) und in
einem mobilen, Dbatteriegetriebenen Mikrocontroller (Abb. 3)
verarbeitet. Zusatzlich werden Kontaktflachen aus leitfahigem Garn in
die Handschuhoberflache integriert (Abb. 4). Das Gehause ist modular
aufgebaut um die Waschbarkeit zu gewahrleisten.

Praktische Umsetzung

Eine tragbares HMI System wurde in Form eines Arbeitshandschuhs
realisiert. Der Fokus lag auf einer hohen Benutzerfreundlichkeit (Abb.
5) sowie der Miniaturisierung der technischen Bauteile (Abb. 6).

Abb. 4: Kontaktflachen aus
leitfahigem Garn

Abb. b: Abnehmbares Gehause
zur Waschbarkeit des
Handschuhs
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